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اختسفناوریوبیومکانیکمهندسیپارامتریک،سازیمدلتلفیق

‌هایچالشبرغلبهبرای‌پذیرمقیاسونوینبستری(FDM)افزایشی

انطباقایجادبامتدولوژیاین.استاطفالدرحرکتیبازتوانی

درری‌پذیانعطافوسطحیفشارهای‌تریکنواختتوزیعارگونومیک،

اندرمرونددرراامیدبخشیوراحتیسلامت،سطحابعادی،تغییرات

شارفتوزیع‌هایارزیابیباطرحاینتوسعه.‌بخشدمیارتقاکودکان

بالینی‌هایآزماییکارو (Plantar/Interface Pressure)تماسسطح

راکزمدرنویناستانداردیعنوانبهرافناوریاین‌تواندمیمدتبلند

.نمایدتثبیتتوانبخشیوفنیارتوپدی

برایکمکیتجهیزاتساختوطراحیارتوپدی،توانبخشیحوزهدر

چالش‌بالا،باحرکتیدینامیکواسکلتیرشدمداومفرآینددلیلبهکودکان

دارداستانو‌ساختهپیشهایارتز.استهمراهمتعددیبیومکانیکیهای

ودیفرمورفولوژیکهایویژگی‌باتطابقعدمدلیلبهبازاردرموجود

تمرکزموجباغلب ،(Growth Dynamics)رشدپویاییگرفتننادیده

وناراحتیاحساسفشاری،هایزخم‌نرم،هایبافت‌برمکانیکیتنش

ناسازگاریاین.‌شوندمی (Gait) رفتنراهطبیعیالگویخوردنبرهم

بلکه‌دهد،میکاهششدتبهکودکسویازرادرمانیپذیرش‌تنهانه

ازگذاررو،ایناز.بینجامدثانویهمفصلیانحرافاتبه‌تواندمی

کاملاا‌سبک،تجهیزاتسویبهارتزساختسنتیرویکردهای

دریاساسضرورتیرشد،بامتناسبتنظیمقابلو‌شده‌سازیشخصی

.‌رودمیشماربهکودکاننوینبازتوانی

بهطراحیبرمبتنییکپارچهدیجیتالزنجیرهیکازپژوهش،ایندر

نخست،مرحلهدر.شد‌گیری بهرهافزایشیساختو (CAD)رایانهکمک

‌سازی مدلواستخراجتحتانیانداموزانوآناتومیکوهندسیهای داده‌

(CATIA)مکانیکمهندسی‌افزارهای نرممحیطدرسپس.شدندبعدیسه

؛پذیرفتانجامارتزبدنهپارامتریکطراحی ،(Autodesk Inventor)و

خواصوهندسیپیوستگیرفتندستازبدونکلیدیابعادکه‌ای گونهبه
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بعدی ه‌سپرینتباهمراهپارامتریکطراحیازاستفادهکهدادنشاننتایج

اقتصادی‌های هزینهوتولیدچرخهزمانتجهیز،وزنکاهشبرعلاوه

زمینهو‌دهد میکاهشچشمگیریمیزانبهراسفارشیارتوپدیتجهیزات
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